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R-325  /  R-325 N 
R-335  /  R-335 N 
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���	�� ����� �) *�+,-� .��/� 0�1�2I / O )(3�� 4	�2 ��56 78�9 .

1-RECEIVE RECT. DATA 
)3;�� 3<���) (��
���� *���= >�?� *��	/8 

2-SEND RECT. DATA 
@���A8�� .= ����� B� ��
���� *�+,-� .��/� 

3-SEND POLAR DATA 
@���A8�� .= ����� B� CDEF *�+,-� .��/� 

4-COMMUNICATION SET UP 

�
���� � ����� �� 
������	 �� ������ ���� ! � ��" � �� #��
� ��$�%&� 

•G�H�� @���A8�� �I� ���= @�B ���
<� 3/� *���J
� @���A8�� B� *�+,-� 3<���) I ����� B� 7DF
)@�K.

!–�
9�= L�8�' I) @� ���	�� ����� I @���A8�� ��M	�) .
N–�� 7=�� ������ 7�	8 ���	�� ����� I @���A8�� .= �� C-�D�.
 –������ �9I� 0�8
�� �� ���	�� ����� I @���A8�� ��M	�) .
O–G��� B� ��9�= .	9�) .P�� COM������ C8 �)��	�� .
"–��
<� G@� DL01 �I� B� �� CD������ �@P� @�B @�;8 I:

CD Drive: \DL01\DL01-Ver2.42-update\datalink 

	'� : �)�� *
+DLØ1 ! ��+ �,+ �� ���+ .

./� ���� 
•	
� 3�@9 I R- ���P 3�@9 .= S�T	8 ��
��� ��� U�?V .��� �9�= C8 ���� ���.
•��W�
��� �) *�@W��X� I RW��E8 @�� Y �� Z@= @� [\V Y ���)@= CA� Y @�]1� .��K@�

 �9�= C8 ^�
�8 0��
+ @� 3�� C���<.
•�
= SD- 0���/	8"�)�8 N��@�K C8 ��@F C��_F R�?T� 3�� 0����8 B� 3���V 0���F .
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!–.8��@= DL01 ������ �@P� @���A8�� �I� ��.

N–C�`� ��
8 B� Edit �A� Isetting ��
� �@P� �� .719)!(

719)!(
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 –719 S=�E8 �� ���
<� 3/� *���J
� )N(���� I �)�) G�H��OK���) ���< �� .

719)N(
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@���A8�� �I� ���
<� 3/� *���J
� B� �T=,)�W9 G�WH�� �W��= ��W��� ��
8 �) 
�� @�B *���J
� .�W=
 G��56 4	�2 B� �)��	��COMMUNICATION)@�K C8 G�H�� @�B *��` .= *���J
� .

01�2"� ����� 3�42"!  ! 5 �)�� �6" ��$�%&� 

!–��
<� G@� )��I powertopolite���9 .719) (

719) (

N–���� 0)B �= F5���9 ��
<� G@� G�� .��` )��I .719)O(

719)O(
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 –���� 0)B �= F3���9 *�+,-� .��/� .8��@= )��I .719)"(

719)"(

O–.
�
K �I� O���� ENT 719 �� ���
= �� )b())@K @��c.

719)b(



�� ���� �	
� ���� ���	
� ��
�� ��� ���	�� ����� ������� ��
���� ���� � !"### )!%&'(

���������

I/O 
 

1. RECEIVE RECT. DATA 
2. SEND RECT. DATA 
3. SEND POLAR. DATA 

 

1. RECEIVE RECT. 
DATA 

 

• BAUD RATE :               1200 
• DATA LENGTH :           8 
• PARITY BITS :              NIL 
• STOP BITS :                 1 
• SIGNAL CONTROL :    OFF 
• XON/XOFF :                 OFF 
• PROTOCOL :               OFF 
• RECORD DELIMITER 

:CR+LF 
• DISP. 1 AXIS :   RIGHT 

ANGLE 
• DISP. 1 AXIS :   BASIS  

DIRECT 
• Disp.3 Axis :       HEIGHT 
• Rotation :                      CW 

4. Communication Setup 

2. SEND RECT. 
DATA 

• BAUD RATE :               1200 
• DATA LENGTH :           8 
• PARITY BITS :            NIL 
• STOP BITS :                 1 
• SIGNAL CONTROL :    OFF 
• XON/XOFF :                 OFF 
• PROTOCOL :                OFF 
• RECORD DELIMITER : 

CR+LF 
• DISP. 1 AXIS :  RIGHT 

ANGLE 
• DISP. 1 AXIS :  BASIS  

DIRECT 
• Disp.3 Axis :      Height 
• Rotation :           CW 
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3. SEND POLAR. 
DATA 

• BAUD RATE :               1200 
• DATA LENGTH :           8 
• PARITY BITS :              NTL 
• STOP BITS :                 1 
• SIGNAL CONTROL :    OFF 
• XON/XOFF :                 OFF 
• ROTATION :                 CW 
 

PREF.

2.Coord .System 

• DISP. 1 Name : X 
• DISP. 2 Name : Y 
• DISP. 3 Name : Z 
• DISP.1  Axis : RIGHT ANGLE 
• DISP.2  Axis : BASIS DIRECTION 
• DISP. Axis : HEIGHT 
• Rotation : CW 

���� ��@	8���� C<@T8 B� �T=F5���
= �� .

C����) *�+,-� .��/� 7V�@8 :

719)d(

!–K����9 .
�
N��ENT��
� .
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N–38@< CSV ���� I e�/	�� �� ENT���) ���< �� .719)�(

719)�(
 –.8��@= &��8 B� DL01 ������ f��� g�8 �= �� C���8 �@H
� .719)h(

719)h(
Oi���� I ������ C<@T8 @J� )��8 @�;8 �) ���/�) ���;� �= 7��< f� Save���) ���< �� .719)!#(
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)C=�/	�� 7��< ���;� 3�� @	5= TXT �) ��9 .��/� 7��< 0��) 0�18� .� �9�= NOTEPAD )�9 4��@< (.

719)!#(

"–�@H
� �) Choose a protocol 38@< CSV ���� I ������ ��T< �� OK���) ���< �� .719)!!(

719)!!(
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b–3�� *�+,-� 3<���) �)�82 @���A8�� .719)!N(

719)!N(

������ ��" � 

!i@���A8�� &��8 �) 0�8
�� Start Receving �W��� ��W�	�� ����� ��M	�) �I� I �)�) ���< �� 
ENT @���A8�� �I� ��	=� �� ���) ���< �� Start Riceiving ���� 02 B� �T= I �)�) ���< �� ENT �� 

���) ���< ����� �I� .
Ni� 
�82 3�?<�8 .��/� B� �� �I� 7�j �@H
� *�+,-Display))@K C8 @��c @���A8�� .719)! (
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719)! (

.P�� :*I�W�� ��� �= Y )�9 C8 ��@1� C����) *�+,-� .��/� 7V�@8 �?�F) Y CDEF *�+,-� .��/� ��@=
 G�� .
�
K .�SEND POLAR DATA 0�1�2 �) I/O )�9 e�/	�� C	;��= .

38@< @��X� 

��@= �
��8 ���
<� G@� .= @���A8�� �) ��9 .��/� ��� *��	/8 3;�� ��?	��AutoCAD 7W��< �W��= 
��
<� G@� G�� 0�1�2 ��J
8 ���= )�) 38@< @��X� �� ��9 .��/�DL 01��
� e�/	�� �� .
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�@H
� �) �� 0��@J� )��8 7��< G��OPEN 3���
�� �) ��
� e�/	�� ��9 B�= FILES OF TYPE ���=
 .
�
K(*.*) CSV FILES FROM  PCS/R100�9�= .

*�" 7�
�8
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.� ��T= ��9 B�= �@H
� �)CSV IMPORTOPTION .� ��
� e�/	�� �� )�' ��� �)�) 38@< 3�� 
���� I 3�� GI) .
�
K kl��T8OK���
= �� .
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�@H
� ��T= ��9 B�= �@H
� �)(SAVE AS)�/	�� �� CPI@' 7��< @�;8 I 4�� I ���;� �) .� ��
� e
.= �� *��	/8 ��?	�� �8 [�� 0�6 3���
��AUTO CAD ���;� 3�� DXF I 4�W
� C8 e�/	�� �� 

�I�SAVE4�
� C8 f��� .

.= ��?	�� �)�82 I )�9 C8 �)�) 38@< @��X� 7��<AUTO CAD�9�= C8 .�� l�W= �W�I� ������ C8 ��9
���;� I ��
� ��@1� ���;� @� e�/	�� ��@=��
� e�/	�� )�P�8 ��� ���;� 3;�� B� �� 0��@J� )��8 .
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�	'�� ��@=Pointcodelist 4	�2 B� �)��	�� �= 7��< ��
8 �) ��	=� create G�� .= �� ����P 7��< Y
Pointcodelist ��B�;= .B� �)��	�� �=notepad ��;W��
= @W�B *���W= �� 0��@J� )��8 ��� ��Y .

T� �) C	�)I��8 m��)���� )�PI ���� )��.
1 , , p o i n t c o d e l i s t  
3 1 , , 1 , @ J �  ) � � 8  � �  G � �  , , , ,  
3 1 , , 2 , @ J �  ) � � 8  � �  G � �  , , , ,  

 
��]8 0��
+ .=:

1 , , P o i n t C o d e L i s t ,  
3 1 , , 1 , S a k h t e m a n , , , ,  
3 1 , , 2 , T i r e b a r g h , , , ,  
3 1 , , 3 , D e r a k h t , , , ,  
3 1 , , 4 , J a d v a l , , , ,  
3 1 , , 5 , B e n t c h m a r k , , , ,  
3 1 , , 6 , P o l , , , ,  
3 1 , , 7 , t o p o g r a p h i , , , ,  
3 1 , , 8 , K h i a b a n , , , ,  
3 1 , , 9 , N a h r , , , ,  
3 1 , , 1 0 , K h a t o l r a s , , , ,  
3 1 , , 1 1 , K h a t o l g h a a r , , , ,  
3 1 , , 1 2 , T i r e m o k h a b e r a t , , , ,  
3 1 , , 1 3 , D a k a l , , , ,  
3 1 , , 1 4 , S i m k h a r d a r , , , ,  
3 1 , , 1 5 , j a d i e a s p h a l t , , , ,  
3 1 , , 1 6 , j a d i e s h e n i , , , ,  
3 1 , , 1 7 , j a d i e k h a k i , , , ,  
3 1 , , 1 8 , H a i a t , , , ,  
3 1 , , 1 9 , R a d i f e d e r a h t k a r i , , , ,  
3 1 , , 2 0 , b a l a i e t r a n s h e , , , ,  
3 1 , , 2 1 , z i r e t r a n s h e , , , ,  
3 1 , , 2 2 , h a r i m e r o d k h a n e , , , ,  
3 1 , , 2 3 , s a k h r e , , , ,  
3 1 , , 2 4 , c h e s h m e , , , ,  



�� ���� �	
� ���� ���	
� ��
�� ��� ���	�� ����� ������� ��
���� ���� � !"### )!%&'(

����������

���;� �= �@�2 Y@J� )��8 ����� �	'�� B� �T=CSV .0�W1�2 B� �)��	W�� �=Save as �) Notepad 
�) ��W9 .	9�� ����� *���
���) .� ��
� �@�'jNotepad �) @W�B *��W` .W= Excel 7��WD� 

)�9 C8.

A B C D
1 PointCodeList 

31 1 Sakhteman 
31 2 Tirebargh 
31 3 Derakht 
31 4 Jadval 
31 5 Bentchmark 
31 6 Pol 
31 7 topographi 
31 8 Khiaban 
31 9 Nahr 
31 10 Khatolras 
31 11 Khatolghaar 
31 12 Tiremokhaberat 
31 13 Dakal 
31 14 Simkhardar 
31 15 jadieasphalt 
31 16 jadiesheni 
31 17 jadiekhaki 
31 18 Haiat 
31 19 Radifederahtkari 
31 20 balaietranshe 
31 21 ziretranshe 
31 22 harimerodkhane 
31 23 sakhre 
31 24 cheshme 

�9�= C8 @���A8�� .= ��?	�� �)�82 ���� 3;�� @n�V ��V �).
7��<DL-01 �I� @= CD3�� )�P�8 ��M	�) ��@�� .���P@�"DL-01 �I�W
�I o��W/8 XP��

�I@W= g�W8 3W��� 3�W� .W��) 0)@�W< �W= I ��
� CA� )�' @���A8�� �I@=DL-01 e�W/	�� I
Properties .
�
K Read-Only ��T< @�p �� ��B�� .
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7��< �I� @=DL-01 )�9 C8 �����8 7�j .��` ������ f��� .

��
� e�/	�� �� 3�� ����� .= @���A8�� �I� B� *�+,-� ��?	�� .= >�=@8 .� �� �I� 0�1�2 .B�= �@H
� �)
 .� ��9open G�� )��) G�� Pointcodelist ���;� �= ��9 .	'�� CSV��
� e�/	�� �� .�@WH
� �)

=.� ��T= ��9 B�choose protocol C
T� G�� 0�1�2 3�� 3.EXTCSV��
� e�/	�� �� .

@���A8�� �I� 0�8
�� ��E=Start sending ����� �I� IENT���) ���< �� .

���� 0)B �= 7V�@8 ��� G�H�� B� �T= )�9 C8 .	/�� ����� �I� 7V�@8 ��� G�H�� �= 0��@J� )��8 �����
ESC ��
8 )��I SFUNC �= I ���9 ENT ��
8 �I� 0)@� PC0�1�2 �) MEAS C����� 3;�� 

��
� e�/	�� �� 0��@J� )��8 �� G�� ������ C8 ��9 I )�9 C8 B�= ��� .	/�� ����� .J<�V �) .�.

��W?	�� �W
��8 k�?�F) ����� .J<�V .= @���A8�� B� C���	/8 7��< ��?	�� ����POINT CODE LIST 
��� �= 3�� C
T� GI) 0�1�2 .� *I��� 2.CSV )�9 e�/	�� 3;��= C8 .

.P�� :SWD- �� �W5�2 �W����� CW8 )@� ���� @��X� ��9 *���J
� 7��) @� .= .� C���` �) C8�@K @=���
 ������ 4�J
� ��82 7�j �) .� .��'��� )�����	�� .

��� 7�
�8
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��� 0�8
�� I ����) .M� �� q�@6 ���� *���J
� ��
8 �����8 ��@= �ESC 0����� @�B ��
8 �� ���
= �� 
)�9 .3�� @�B *��` .= .��'��� )�����	�� *���J
� :

Help Jahed Teb Co.  

401 TARGET CONST • prism const :   -30 mm 
• sheet const : 0mm 

402 ATM CoRR • AUTO 

501 MEAS.MIN DISP.  • FINE 

502  SHOT COUNT • shot Count:  1 time 
• shot Input :  01 times 

503  CRV/REF CORR • 0.14 

504  MIN UNIT ANG.  • FINE 

505 V. ANG. STYLE • Z.O 

508  DIST. BUZ. • ON 

509  QUAD BUZ.  :OFF • OFF 

510  AUTO OFF :10 MIN • 10 MIN 

511   EDM OFF :3MIN • 3 MIN 

512   ILLU. OFF       :3 MIN • 3 MIN 

514   MEAS. SIGNAL:MARK • MARK 

PRIORITY SELECT 

• PRISM. MEAS KEY: TRACK SHOT 
• Sec. Measkey : MEAS SHOT 
• Auto Meas: NIL 
• Priority Disp.Ha va hD SD VD 

517 COMP AXIS • 3Axis 
• EISE 2Axis 

520 LD PLUM.& E.VIAL 
• LD PLUM :ON 
• Tilt Disp :ON 
• Tilt DISP Unit : Fine 

521       REF.LESS RANGE 
• REF. LESS RANGE: LONG 
• LONG RANGE MES: ON 
• LONG RANGE SETUP: PERMANENT 

701 ATM UNIT • TEMP. Unit: C 
• PRESS Unit: hpa 

702 DIST. UNIT :M •)�) @��X� �� ��- �@�K �B���� �V�I 0��� C8 0�1�2 ��� �).

703 ANG. UNIT :DEG 
•

•)�) @��X� �� .�I�B �@�K �B���� �V�I 0��� C8 0�1�2 ��� �).

801 SETUP COM 

•
• BAND RATE :                 1200 
• DATA LENGTH :             8 
• PARITY BITS :                NIL 
• STOP BITS :                   1 
• SIGNAL CONTROL :      ON 
• XON/XOFF :                    ON 
• THROUGH  Command :  NIL 

 



�� ���� �	
� ���� ���	
� ��
�� ��� ���	�� ����� ������� ��
���� ���� � !"### )!%&'(

����������

•458 .P�� :U�< *���J
� .r��
6 ��W��� ��M	W�) Y ���) G�H�� 3F) �= I 78�� ��- .= �� @�\��
 )��) �� *�+,-� .��/� 0�18� k�TEF ��9 ���	�� .

•��E' .� C���` �)communication failure  CW��@= �� @�B )���8 Y ��)��� �����8 �� 
������ :

•����� 7=��RS232 ��W�	�� ����� .= �� 02 ����� I 3�� ���)@M� R�� )�W' @���A8�W� I
������ 3;� .

•��K�) .= ����� 7=��COM 2 B� *�+,-� .��/� I ��9 7`I COM 1 �W� I )�W9 CW8 G�H�� 
�9�= C8 �1T��= .

•*���J
�SETTING ��
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